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Objetivo general:

e Comprender los elementos bésicos que componen un sistema electrénico
e Formar las bases fundamentales de programacion de microcontroladores
e Comprender el funcionamiento de diversos sensores para tomar informacién del entorno

(Humedad, temperatura, luz, proximidad, entre otros)

* Poseer conocimientos basicos sobre la comunicacion entre dispositivos

Objetivos especificos:

¢ Conceptos basicos de electrdnica analdgica y digital
¢ Capacidad para reconocer los distintos componentes y dispositivos electrénicos

¢ Diferencia entre software y hardware

¢ Concepto de Entorno de desarrollo Integrado (IDE)

¢ Generalidades sobre sistemas “Open Source”

e Capacidad para manejar los distintos puertos de entrada y salida de un

microcontrolador
¢ Funcionamiento de los distintos sensores mas utilizados en la robdtica y la industria

¢ Conceptos sobre distintos protocolos de comunicacion y su implementacién
e Conversion analdgica a digital

Estructura basica de la programacién de microcontroladores

Fundamentos de la programacion en lenguaje C/C++

Modulos: 5 modulos
Numero de meses: 6

Modalidad: Modalidad On-Line, con grabacién de tutorias
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Temario Robética:

1- Conceptos basicos de electrénica

- Conceptos basicos de electrdnica: voltaje, resistencia, corriente, ley
de ohm

- Componentes basicos: resistencia, switch (botdén), led, fuente, celda
fotosensible, bocina

- Conceptos de electrénica digital y analdgica

- Explicacién de entradas/salidas, explicacion de ESP32

2- Conceptos de programacion

- Herramientas graficas para programacion

- Entorno de desarrollo integrado Arduino

- Conceptos de programacion en €

- Sintaxis C y estructura del cddigo

- Principales funciones en un microcontrolador
- Entradas y salidas digitales

3- Sensores y control de motores de CC

- Entradas y salidas analdgicas

- Funcionamiento y control de motores de CC
- Concepto de servomotores

- Uso del sensor de luz LDR

- Instrucciones del preprocesador

- Uso y declaracién de funciones

- Sensores de proximidad

4- Comunicacion

- Definicién y uso de librerias

- Protocolos de comunicacién
- Comunicacion por infrarrojo
- Comunicacion por bluetooth

5- Integracidon del proyecto

- Implementacién de distintos modos de funcionamiento
- Conexion de multiples sensores y actuadores
- Disefio 3D
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