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Robética con Asistencia de IA

Temario

MODULO | - Conceptos basicos de electrénica

Conceptos basicos de electronica: voltaje, resistencia, corriente, ley
de ohm

Componentes basicos: resistencia, switch (botdn), led, fuente,
celda fotosensible, bocina

Conceptos de electronica digital y analogica

Explicacion de entradas/salidas, explicacion de ESP32

MODULO Il - Conceptos de programacion

Herramientas graficas para programacion
Entorno de desarrollo integrado Arduino
Conceptos de programacion en €

Sintaxis Cy estructura del cédigo

Principales funciones en un microcontrolador
Entradasy salidas digitales

MODULDO lll - Sensores y control de motores de CC

Entradasy salidas analdgicas

Funcionamiento y control de motores de CC
Concepto de servomotores
Uso del sensor de luz LDR

Instrucciones del preprocesador
Uso y declaracion de funciones
Sensores de proximidad

MODULO IV - Comunicacion

Definicion y uso de librerias
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- Protocolos de comunicacion
- Comunicacion por infrarrojo
- Comunicacion por bluetooth

MODULO V - Integracion de inteligencia artificial

- Definicion de inteligencia artificial

- La Férmula del Prompt

- IAcomo herramienta para optimizar nuestra programacion
- IA como herramienta para la validacion del error

MODULO VI - Integracién del proyecto

- Implementacion de distintos modos de funcionamiento
- Conexion de multiples sensores y actuadores
- Diseno 3D
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