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Unidad 1: Introduccidn a los PLC

Definicion y Evolucién de los PLC: Se explorara la historia de los PLC, su propdsito inicial y
su evolucidn hasta convertirse en dispositivos esenciales en la automatizacién industrial.

Estructura de un PLC: Se analizardn los componentes principales de un PLC: interfaces de
entrada, CPU, memoria, interfaces de salida y fuente de alimentacion.

Ventajas del Uso de PLC: Se discutiran las ventajas de los PLC sobre los sistemas de
control tradicionales, incluyendo flexibilidad, confiabilidad, facilidad de ajuste,
modularidad y estandarizacién.

Unidad 2: Funcionamiento de un PLC

Ciclo de Barrido: Se explicard el ciclo de operacién secuencial de un PLC, que consiste en
la captura de entradas, ejecucion del programa y actualizacién de salidas.

Modos de Funcionamiento: Se presentaran los diferentes modos de funcionamiento de
un PLC, incluyendo el modo normal y el modo de alta velocidad, y sus implicaciones en el
tiempo de barrido.

Funciones Especiales: Se describiran funciones especiales como la captura de entradas de
alta velocidad, la generacién de salidas de pulsos (PWM), el uso de potenciometros
analégicos externos y los indicadores del PLC.

Unidad 3: Légica Booleana y Programacidn en Logica de Escalera

Algebra Booleana: Se repasaran los conceptos basicos del algebra booleana, incluyendo
las variables booleanas, los operadores ldgicos y las tablas de verdad.

Analogia con Tableros de Relés: Se establecerd la analogia entre la l6gica de escalera y los
tableros de relés electromagnéticos tradicionales, ilustrando la transicion de la légica
cableada a la programacién de PLC.
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Instrucciones Basicas en Ldgica de
Escalera: Se introduciran las instrucciones basicas utilizadas en la programacion de légica
de escalera, como LOD, LODN, OUT, OUTN, SET y RST, con ejemplos de su uso.

Unidad 4: Temporizadores, Contadores y Registros de Desplazamiento

Temporizadores: Se presentaran los diferentes tipos de temporizadores disponibles en los
PLC, incluyendo TIM, TMH y TMS, sus caracteristicas y aplicaciones.

Contadores: Se describiran los tipos de contadores, como CNTO (reversible de doble
pulso), CNT1 (reversible con seleccién arriba/abajo) y CNT2 a CNT31 (acumuladores
ascendentes), y su funcionamiento.

Registros de Desplazamiento: Se explicaran los registros de desplazamiento, incluyendo
SFR (desplazamiento hacia adelante) y SFRN (desplazamiento hacia atras), y su utilidad en
la manipulacion de datos.

Unidad 5: Instrucciones Avanzadas y Control de Flujo del Programa

Instrucciones Avanzadas: Se presentaran instrucciones como SOTU, SOTD, MCS, MCR,
JMP y JEND, y su impacto en el control del flujo del programa.

Aplicaciones de Control: Se utilizardn ejemplos para ilustrar la aplicacidn de estas
instrucciones en la resolucidn de problemas de control, incluyendo la creacién de
secuencias de control complejas.

Introduccidn al Software de Programacion: Se presentara el entorno de programacién
CUBIQ para los PLC MICRO3, incluyendo los requisitos del sistema, la instalacién, los
menus principales y las funciones basicas.

Unidad 6: Instrucciones Avanzadas y Control de Flujo del Programa

Introduccidon a GRAFCET: Se presentarda GRAFCET como una herramienta grafica para la
descripcién y disefio de sistemas de control secuencial.

Simbologia y Reglas de Evolucidn: Se explicaran los simbolos utilizados en GRAFCET,
incluyendo etapas, transiciones y acciones, y las reglas que gobiernan la evolucion del
sistema.

Ecuaciones de GRAFCET: Se mostrara como traducir un diagrama GRAFCET en ecuaciones
I6gicas para la implementacién en un PLC.
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Implementaciéon de GRAFCET en
PLC: Se presentaran ejemplos de la implementacién de GRAFCET en un PLC, incluyendo la
asignacion de variables internas y la programacion de las transiciones y acciones.

Unidad 7: Estructuras Avanzadas de GRAFCET

Eleccion Condicional: Se analizara como modelar la eleccidn entre varias secuencias
posibles en un GRAFCET.

Secuencias Simultdneas: Se explicara la representacion de secuencias que ocurren al
mismo tiempo en un GRAFCET.

Salto Condicional: Se mostrara como implementar saltos a otras etapas en un GRAFCET
en funcién de condiciones especificas.

Acciones Asociadas a Etapas: Se detallaran las diferentes formas de asociar acciones a las
etapas en un GRAFCET, incluyendo acciones simples, acciones condicionadas por
variables y acciones activadas/desactivadas en diferentes etapas.
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