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Especialista en robótica, 

PLC, HMI, interfaces 

industriales y controles 

numéricos CNC, con más de 

45 años de experiencia en 

automatización industrial 

liderando proyectos para 

compañías como 

Volkswagen, Fiat y Arcor, 

entre otras. Formación 

técnica internacional en 

Japón (FANUC, MORI SEIKI), 

Alemania (KUKA, ZEISS, 

PITtLER, HEIDENHAIN), Taiwán 

(VICTOR, KAO MING), Italia 

(BOSCH) y Brasil. 

CONTACTO 

TELÉFONO: 

+54 351 5745400 

 

CORREO ELECTRÓNICO: 

ingmaier@gmail.com 

 

 

 

 

 

 

 

 

Ing. RICARDO MAIER 

EDUCACION 

Ingeniero en Electrónica, UTN 

Buenos Aires, 1977-1982 

Técnico en Electrónica, ENET 

Buenos Aires, 1971-1976 

IDIOMAS 

INGLES Y ALEMAN 

EXPERIENCIA LABORAL 

Ingeniería Maier, Dueño 
Córdoba, Argentina, 1992-Presente 

 

Proyectos relevantes: 

Volkswagen (Córdoba): Puesta en marcha de líneas de 

armado de cajas de cambio MQ200A/B 

Emaqh 2016 (Buenos Aires): Presentación de robot 

antropomorfo (1) desarrollado por Ingeniería MAIER en 

stand de Siemens Arg. 

https://www.youtube.com/watch?v=b_erpQiPMew&t=93s 

Metalúrgica ROMA (Córdoba): Diseño general, puesta en 

marcha y programación de sistema operativo de Robot 

antropomorfo (2) de 6 eje y mesa de carga doble.  

KUKA (Alemania): Desarrollo y puesta en marcha de 

software en línea robotizada de armado de cajas 

Arcor (Córdoba): Diseño de máquina empaquetadora de 

alimentos. 

 

Beherend & Mattel, Gerente de Ingeniería 
Córdoba Argentina, 1990-1992 
 

A cargo de grupo de ingenieros para asistencia técnica, 

montaje y puesta a punto de planta Volkswagen 

(Córdoba) MQ250 de caja de cambios.  
 

Ecatec S.A., Jefe de Ingeniería electrónica / Director. 
Buenos Aires, Argentina, 1983-1990 
 

A cargo de grupo de ingenieros para asistencia técnica, 

reparación y puesta en marcha de máquinas CNC 

japonesas y alemanas.  

Desarrollo de torno CNC basado en CNC FANUC. 
 

Edal S.A. Departamento de electrónica. 
Buenos Aires, Argentina, 1977-1983 
 

 
 

https://www.youtube.com/watch?v=b_erpQiPMew&t=93s


      CURSO DE ROBOTICA INDUSTRIAL APLICADA  

       (+ CNC, + PLC, + HMI) 
          Dictado por Ing. Ricardo MAIER 

   (Duración estimada 50hs) 

 

Objetivos del Curso 

 

- Conocer en detalle los aspectos constructivos, de interconexión, operativos, de    

  programación, control e interfaz de los robots industriales antropomorfos de 6    

  ejes rotativos con muñeca esférica, utilizando un robot industrial real. 

- Analizar la cinemática de los robots haciendo un estudio matemático del mismo. 

- Analizar la interfaz I/O con dispositivos externos, incluyendo PLC’s y CNC’s 

- Realizar un análisis de la seguridad al utilizar robots. 

- Realizar prácticas con el robot haciendo uso del Panel de mando. 

- Analizar casos reales de implementación de robots en la industria. 

- Al ser la robótica una especialidad multidisciplinaria, veremos aspectos de  

  electrónica, electricidad, mecánica, neumática, programación, etc.   

- Familiarizarnos con elementos reales e interactuar con ellos.  

 

Material didáctico  

 

Se utilizada un power point de aproximadamente 150 imágenes, sobre las cuales se 

realiza la explicación de los distintos tópicos.  

 

El contenido del curso es el siguiente: 

 

Capítulo 1: Breve introducción sobre el curso (3) 

Capítulo 2: Generalidades sobre robots (5) 

Capítulo 3: Articulaciones (12) 

Capítulo 4: Análisis del Robot NEW 08050 (23) 

Capítulo 5: Seguridad (38) 

Capítulo 6: Sistema de Coordenadas del Robot (45) 

Capítulo 7: Consideraciones Matemáticas sobre Robótica (52) 

Capítulo 8: Implementación de un proyecto (77) 

Capítulo 9: Programación de Robots (88) 

Capítulo 10: PLC (99) 

Capítulo 11: CNC (112) 

Capítulo 12: Ejemplos de Aplicación de robots (121) 

 

Vemos algunas imágenes de ejemplo pertenecientes al power point. 



 

 
 

 

 

 

 

 

 



Equipamiento  

 

Se utilizará un robot industrial real de tipo educativo portátil, montado sobre una mesa que 

oficiará de entorno de trabajo, adicionando distintos elementos durante el curso para simular 

situaciones reales. 

 
                                       

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Se dispone de un controlador extra para realizar actividades: 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Así como material industrial para prácticas y familiarización con elementos reales. 
 


